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Perimetricky radar XL-NSR100W

Uvodem

Zatizeni slouzi pro detekci pohybu osob a vozidel pomoci mikrovinného zareni velmi malého
vykonu.

Zatizeni je odli$né od zatizeni obvyklé nazyvand mikrovinna bariéra - ty pracuji na principu
dvou bodi, vysilace a pfijimace. V ptipad¢ radaru je tiecba instalovat pouze jednu stranu a
navic je hliddna celé oblast, na niz radar "vidi". Neznamena to, Ze by se poplachy vyvolavaly
z celé oblasti, nebot’ to si vydefinuje uzivatel v softwaru zatizeni.

Radar je vybaven 1/O vystupy a muazete jej tak pouzivat jako zakladni ¢idlo ve smyslu detekce
pohybu v oblasti.

Radar vsak poskytuje daleko vice a tim je sledovani mnoha pohybujicich se objekti najednou.

Radar je pfipraven na integraci k jinym systémtim, typicky je dodavan s PTZ kamerou. Pfimo
podporovany jsou kamery vyrobcti Dahua a Hikvision. Soucasti je vSak 1 SDK které dovoluje
vlastni integraci k jakémukoliv systému, nejen ke kameram.

Pomoci vice téchto radari muzete vytvotit 360° pokryti a snadno jej integrovat do svého
bezpecnostni sytému.

Specifikace

Zatizeni je kompletné integrované s anténou a tvoii nedélitelny celek.
Vlastnosti:
e frekvencné modulovany radar se spojitou vinou (FMCW)
e vysilaci kmitocet 24,05~24,2 GHz (tj. K-band)
e vysilaci vykon 20dBm
e doporuceny detekéni dosah: chodci na 100m, vozidla 160m
e rychlost vyhodnoceni celé oblasti: 125ms, tj. 8Hz
e horizontalni tihel detekce: 100°
o vertikalni uhel detekce: 13°
e presnost stanoveni vzdalenosti +/-0,5m, pfesnost stanoveni rychlosti +/-5cm/s
e spojité sledovani vice nez 10-ti pohyblivych objektl soucasné
e rozhrani Ethernet, RJ45, podporuje napajeni ptes PoE 802.3af
e poplachovy vystup 1x, opticky izolovany
e detailni datovd komunikace TCP/IP
e doba startu radaru 30 sekund od pfivedeni napajeni

e certifikovano v EU, v souladu s VO-R/10/12.2019-9 (vyuZzivani radiovych kmito¢tt a
k provozovani zafizeni kratkého dosahu)
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Fyzické vlastnosti:

Pracovni teplota -40°C~ +75 °C, zatizeni je vodotésné, kryti IP66

Napdjeni externim adaptérem 12V DC, na kabelovém vyvodu. Nebo PoE 802.3af.
Ptikon do 8W.

Chranéno proti zkratu na signaliza¢nich vodicich, maximalni napéti na signaliza¢nich
vodicich viz jejich popis.

Chréanéno proti pfepdlovani

Bez pohyblivych ¢asti. Zatizeni neobsahuje ventilator.

Rozmér: Sitka x vyska x tloustka: 194x158x49mm

Hmotnost:1,0 kg

Pohled zptedu:

Pohled zezadu (bez instalovaného tchytu a vyvodu kabeli)
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Perimetricky radar XL-NSR100W
4
Rozméry

Rozméry v milimetrech, v zdvorce v palcich.

Pohled zezadu:

8-M§5 10mm

80 [3.150]
158 [6.220]

110 [4.331]

194 [7.638]

Jako drzék radaru lze vyuzit Sirokou nabidku drzéki antén pro bezdratova zatizeni. Otvory
pro uchyceni 42x42mm nebo 110x80mm.

Pohled shora:

148 [5.827]
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Pohled zboku:

112 [4.409]
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Fyzicka instalace

Umisténi

Radar nemé velkou hmotnost a jeho uchyceni béznymi anténnimi uchyty je snadné.

Zasadni je vSak jeho prostorova orientace vzhledem k terénu, kterda ma zasadni vliv na jeho
presnost.

Radar neumist’ujte slepé svisle, ale kompenzujte sklon k terénu a k prekazkam. Uvédomte si,
ze radar pracuje podobné jako reflektor osvétlujici objekty.

V piipadé€ otevieného terénu upevnéte radar kolmo k terénu, zv1asté pokud je terén svazity je
nutné toto zohlednit.

V piipad¢ ze monitorujete oblast uvnitt plotu, upravte naklon radaru mirn€ do této oblasti.

Vyvodka kabelu radaru musi smétovat k zemi, tj. anténa je orientovana vertikalné.

a0«

%

Doporucend instalacni vySka je 2m aZ 6m. V pfipad¢ instalace v blizkosti kovovych objektt,
zvlasté pak plott, je doporuceno udrzet vzdalenost alespon 0,5~1m.

Detekeni oblast radaru je vzdy vétsi nebo stejna jako oblast, pro niz budeme generovat
poplach. Protoze radar stanovi pfesnou pozici detekce, mizeme vytvaret poplachové oblasti
velmi komplikovanych tvarl v zavislosti od prostorové situace.
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Detekéni
oblast

 —
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Radar ma ve svém nastaveni prostiedky, jak odfiltrovat oblasti které jsou v radarovém stinu.
Nicmén¢ zvlaste v piipadé komplikovanéjsich prostor je tieba pocitat s n¢kolika postupnymi
korekcemi nédklonu a natoceni tak abyste docilili spravné funkénosti. Web rozhrani radaru

vam dovoluje snadné testovani!.
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Detek&ni
oblast

Naptiklad pro ptekazku, ktera vytvaii radarovy stin, jednoduse definujete ignorované
(filtrované) oblasti tak aby se zamezilo faleSnym detekcim.



Perimetricky radar XL-NSR100W
Popis pripojeni

Radar je vybaven LAN portem, poplachovymi porty. Mize byt i vybaven reléovymi porty.

Vsechny vystupy jsou vedeny v jednom kabelu a nasledné¢ rozvedeny do samostatnych
vyvodl. Vyvody jsou popsany na kabelu a jejich tvar se mlize od schématu nize mirné lisit.

(o © © o)
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. SnE:
NaEy L

LAN port - vodotésny RJ-45 konektor, soucasti baleni koncovka pro pfipojeni pomoci
béZného RJ45 konektoru. Kabel nejdfive nutno provléci krytkou, teprve potom moZno
krimpovat konektor. Port je 10/100Base-TX 10/100Mbit s automatickou detekci rychlosti a
ptekiizeni. Rovnéz jde o PD port PoE 802.3af, tj. pokud pouzijete switch s timto standardem,
nemusite jiz napajet zafizeni pomoci DC portu. Konektor muizete provést ve schématu
EIA/TIA-568A nebo 568B.

12V DC - pfipojeni zafezovym konektorem nebo konektorem typu jack, odolné proti
prepdlovani. Rozsah napéajeni mtze byt v toleranci 9-16V DC.

Poplachové porty (Alarm OUT) - opticky odd¢€lené porty, NO (Normally Open), maximalni
proud 50mA, urCeny pro piipojeni k ndvaznym systémim jako jsou vstupy do EZS a
poplachové vstupy do DVR. Dva vystupy.

Model XL-NSR100W ma aktivni pouze jediny poplachovy port "Alarm Out 1". Pokud je
vyveden kabel "Alarm Out2" je tento bez funkce.

Alarm out 1 - kabelovy par Sedo-Cerny a oranzovo-cerny.
Alarm out 2 - kabelovy par Zluto-bily a zluto-Cerny

XL-NSR100W nema vice fyzickych alarmovych porti, pfestoZe na kabelu mohou byt
vyvedeny 1 dalsi porty (Alarm Out 2, Relay Out 1 a Relay Out 2), ty jsou vSak bez funkce.

Releové porty (Relay OUT) - model XL-NSR100W nema releové porty.Kabelové vyvody
vSak mohou byt pfitomny, pro Gplnost uvadime o které vodi¢e mize jit:

NCI1: rizovy, NO1: hnédy, COMI1: svétle zeleny
NC2: fialovy, NO2: sedy, COM2: hnédy-Cerny
-10-
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Vstupni I/O port (INPUT) - na samostatné zafezovém konektoru je vstupni signal, kterému
muze byt vyvojafem prifazena néjaka funkCnost pro fizeni radaru, standardné je neaktivni.
Pro uplnost jde o opticky odd€leny vstup, max. proud 20mA s predfazeny 2000hm odporem,
jeho piedpokladané vyuziti je pro signalizaci do napéti 3,3V. Pro néznou instalaci ignorujte,
nezapojujte.

Reset - tlacitko reset je ukryto pod vodotésnou krytkou na zadnim panelu. Pokud chcete
zafizeni resetovat je tfeba krytku sejmout, zafizeni mit napdjené a pak stisknout tenkym
predmétem tlacitko. Dojde k vymazani nastaveni do tovarniho nastaveni.

LED indikatory

Zatizeni je vybavena Cervenou a zelenou LED diodou pro indikaci stavu:
Zelena dioda pomalu blika = Normalni funkce radaru.
Zelena dioda blika rychle = Normalni funkce radaru a probihajici komunikace s poc¢itacem.

Zelena dioda nesviti = Radar nema napéjeni.

Cervena rychle problikava = Radar detekoval objekt.

Cervena dioda pomalu blika = Mozna zavada, zkontrolujte vystupy radaru.

-11-
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Konfigurace

Spusténi radaru

Pted zapnutim se ujistéte ze piipojované napajeci napéti nepiekracuje povoleny rozsah.
Po ptivedeni napajeni radar kratce pipne a méli byste vidét Ze se rozsvitili LED diody.
Rovnéz byste méli vidét na pripojeném Ethernetovém switchi, ze doslo k LAN spojeni.
Nasledné pristupte ke konfiguraci radaru.

Zména IP adresy

Propojte sviij pocitac s radarem kabelem Ethernet (koncovky RJ45), spojeni miizete provést
pfimo propojovacim kabelem nebo prostiednictvim LAN sité (tj. pfes Ethernet switche).

Vychozi IP adresa radaru je
192.168.10.123

Vychozi ptihlaSovaci heslo radaru je
uzivatel: Admin heslo: admin

Ujistéte se Ze jste ve stejné IP siti jako radar, tj. vas pocita¢ ma IP adresu v rozsahu
192.168.10.1-254 a ze nema adresu radaru.

Nyni se ptihlaste do radaru pomoci web prohlizece. Zadejte do URL web prohlizece:
http://192.168.10.123

Otevfe se nasledujici stranka nadhledu na detekované objekty. Vpravo nahofte si pfepnéte jazyk
do angli¢tiny (volba en)!

) Preview
Preview .
Radar Preview connected

Window Size

Network Map Settings

Alarm

Algorithm

Management

Piejdéte do levého menu Network

-12-
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- Network
Preview i
Radar Config
MNet Mode Static v
Network
Radar IP 192.168.10.120
Net Mask 255.255.251.0
Alarm
Gate 192 168.10.2

Algorithm

Management

Do Net Mode zadejte rezim piidélovani IP adresy, pro stalou IP adresu zvolte Static
Do Radar IP zadejte novou IP adresu radaru.

Do Net Mask zadejte novou IP masku sité.

Do Gate zadejte novou IP branu sit¢.

Stisknéte OK. Radar bude restartovéan a po restartu jiz bude pracovat na nové IP adrese.
Nezapomernte si adresu patfi¢né zménit i na svém pocitaci.

V piikladu vyse byla adresa zménéna na 192.168.10.120, s maskou sité 255.255.255.0,
vychozi brana 192.168.10.2.

Proto je po zmén¢ IP nutné na zatizeni pfistupovat se zménénym URL a sice:
http://192.168.10.120

Dal$im typickymi konfiguracnimi kroky je
e nastaveni geometrie nahledové oblasti viz. menu Preview
e nastaveni detek¢énich oblasti viz. menu Alarm
e vyladéni citlivosti radaru dle mistnich podminek viz menu Algorithm

-13-
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Web rozhrani radaru

Preview

slouzi pro zadani zékladni geometrie sledované oblasti a vlozZeni fota podkladové mapy pro
usnadnéni orientace obsluhy a vytvafeni poplachovych zon.

Window Size
] Preview
Preview i i
Window Size
Window Size
Top 180
Network Map Settings Right *
Bott 0
Alarm o
Left =0

Algorithm

Management

Nejdtive je vhodné zadat velikost oblasti, jakou chcete v nahledu mit. Rozméry jsou v
metrech.

Top - pozice nejvzdalengj$iho bodu od radaru, v ndhledu zobrazena nahofe, jde o kladné ¢islo
Right - pozice nejvzdalenéjsiho bodu ve sméru doprava od osy pohledu radaru, zadava se
obvykle jako kladné ¢islo

Bottom - pozice nejblizSiho bodu od radaru, v nahledu zobrazena zcela dole, jde o kladné
¢islo, nejméné nula.

Left - pozice nejvzdalengjsiho bodu ve sméru doleva od osy radaru, zadava se obvykle
zaporné Cislo

V ptikladu okna zadano sledovani oblasti 180m pied radarem, pficemz aktivni oblast chceme
mit jiz od radaru (od Om). Zajima nas prostor 50m vlevo a vpravo od osy.

-14-
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Preview

Nahled na detekcni body radaru. V tomto okné se vizualizuji pfimo v ndhledu prohlizece
detekované body pohybu. Pomoci okna Ize funk¢énost radaru dobfe nastavit z hlediska hranic
detek¢nich oblasti. Mlize byt také pouzito pifimo jako monitor radarovych kontakta.

Preview

Radar Preview connected
Window Size

__________________

Map Settings

IO DCIOIOICOICIDOCIUCICCICICIC
[
[l
'
#

1!

e e ==
[T

Nahled v ptikladu ma geometrii zadanou v pfedchozim menu Window Size, tj. -50 az 50m na
Sitku a 0~180m na délku.

Map Settings

Dovoluje jako prihledovy snimek dat "pod" radarovy rastr graficky soubor formatu PNG.
Typicky zde umistite mapu ptidorysu oblasti. Importovany snimek je skalovan pomérové k
zadané geometrii v menu Window Size. Proto je vhodné nejdiive snimek, ktery ziskate (napf.
letecka ortofotomapa) nejdiive naformatovat tak, aby odpovidal pomériim stran a jejich
velikostem.

Select Image (.png). - dovoli vybrat snimek ulozeny v pocitaci. Jakmile snimek vyberete, je
tento ihned zobrazeny v Preview. Nezapomente potvrdit a ulozit tla¢itkem OK.

-15-
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Alarm

Menu Alarm slouzi pro uréeni, ve kterych oblastech bude detekce pohybu vyhodnocovana
jako poplach. Také propojuje definici doby, v niZ je poplach aktivni.

Alarm Area

alarm area

Preview .
Radar Preview connected
ALARM PERIOD
Select Area v Select Type

Network ALARM OUTPUT

Alarm

Algorithm

Management

Zvolte ¢islo oblasti, kterou budete malovat. Jde o ¢islo, na néjz se budeme pozdéji v dalsich

menu odkazovat. Je lhostejné, jaké €islo zvolite.

Radar Preview connected

Select Area v Select Type v

Select Area
1

Draw area

Rename area Delete all areas

Zvolte oblast jako Enable diive neZ ji budete malovat! Bohuzel ovladani nedovoluje oblast
pozdéji prepinat mezi Enable/Disable.

Radar Preview connected

Select Area v Select Type v
Enable

Disable [

Delete all areas
‘.-" ."" I1|.

-16-
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o L e Y
- "

Delete selected area Draw area Rename area Delete all areas

Kliknéte levym tlac¢itkem v nahledové oblasti - tim vytvotite prvni bod. Kazdé dalsi kliknuti
vytvoii dal$i bod mnohothelniku. Kresleni ukonéite stisknutim pravého tlacitka mysi. Zobrazi
se menu v némz zvolite ukonCeni/uzavieni oblasti kresleni. VySe obrazek ukazujici stav

nahledu béhem kresleni oblasti.

Pokud jste zvolily oblast jako Enable vybarvi se ihned zelen¢!

Stisknéte tlacitko OK pro uloZeni vytvofené oblasti!

- »,
ol

1180 1107 i33 107 15

-17-
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Alarm Period
Lze definovat ¢tyti denni obdobi, ktera Ize nasledné ptitadit k poplachovym oblastem.

. alarm area
Preview .
Period 1
ALARM PERIOD
Start and end time 00: 00 - 0000
Network ALARM OUTPUT
Period 2
Alarm
Start and end time 00: 00 - 0000
Algorithm
< Period 3
Start and end time 00: 00 - 0000
Management
Period 4
Start and end time 00: 00 - 0000

Vypliite obdobi od-do ve formatu hodina:minuta. Potvrd’te stiskem OK.

Alarm Output

. alarm area
Preview
Output channel 1
ALARM PERIOD
Enable Enable v
Network
ALARM OUTPUT T "
Period v v
Alarm .
alarm area Not Set v | Mot Set v
Algorithm Not Set v
Management Output channel 2
Enable Enable v
Duration 1
Period v v
alarm area Not Set v | Mot Set v
Not Set v

Output channel 3

Enable Enable v

-18-
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Vystupni kanal mlzete propojit s az tftemi oblastmi a tfemi obdobimi platnosti.

Output channel 1

Enable Enable v

Duration 1

Period period_1 v | period 2 v
period_3 v

alarm area area 1 v | Mot Set Y

Enable - povoleni/zakazani poplachového vystupu
Duration - doba trvani vystupu v sekundach

Period - vybér obdobi definovanych v menu Alarm Period, v nichz bude tento poplachovy
vystup platny

Alarm Area - ptifadi oblasti vytvofené v menu Alarm Area k tomuto poplachovému vystupu

Pro ulozeni stisknéte tla¢itko OK.

Pozn:

Z hlediska kabelového vystupu, ktery na zatizeni naleznete "Output channel 1" totéz jako
"Alarm Out 1".

XL-NSR100W nema vice fyzickych poplachovych portti, prestoZe na kabelu mohou byt
vyvedeny 1 dalsi porty (Alarm Out 2, Relay Out 1 a Relay Out 2), ty jsou vSak bez funkce.

-19-
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Network

Menu Network slouzi pouze pro nastaveni parametra TCP/IP

. Network
Preview )
Radar Config
Net Mode Static v
Network
Radar IP 192.168.10.120
Net Mask 255.255.251.0
Alarm
Gate 192 168.10.2

Algorithm

Management

Net Mode Ize zvolit Statickou IP adresu nebo dynamicky ptidélovanou adresu (od DHCP

serveru)

Radar IP IP adresa radaru

Net Mask  IP maska sité

Gate IP adresa vychozi brany sité

-20-
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Algorithm

Menu Algortith slouzi pro vyladéni parametrt radaru predevsim s ohledem na mistni
podminky a typ detekovanych objektt.

Range threshold

Slouzi k definici oblasti, v nichz bude radar signaly ignorovat. Typicky jde o oblasti, u nichz
vime, ze z nich zadny signal pfichdzet nemtize, nebot’ mezi radarem a oblasti je prekazka
ktera vytvari pro radar stin.

Naptiklad vime, Ze ve vzdalenosti 50m od radu je budova/zed’, ktera azimutové zabira od osy
pohledu radaru uhel 5° vlevo a 20° vpravo. Pak zadame do Range thresholdu jako filtrovanou
zonu ¢. 1 objekt s vychozi s vychozim radiusem 50m, koncovym radiusem 9999m (.
nekoneéno), vychozim thlem -5° a koncovym tthlem +20°.

Nastéavaji samoziejmeé i situace, kdy radar vidi diky umisténi ve vysce i1 pres nizsi prekazky a
pak bude koncovy radius mensim ¢islem. Méjte na paméti, Ze nezadavate rozméry stiniciho
objektu ale jeho stinu. Tj. stinici plechovy plot o tlouStce n¢kolika centimetri bude vytvéaret
stin velikosti desitek metrt!

Stinéné/slepé oblasti 1ze zadat dvé, tj. Zone 1 a Zone 2.

Range Threshold

_ Range Threshold
Algorithm parameters

Mode default v

Initial Radius of 0
Filtered Zone 1

End Radius of Filtered | 0.000000
Zone 1l

Initial Radius of 0
Filtered Zone 2

End Radius of Filtered | 0-000000
Zone 2

=]

Initial Angle of Filtered
Zone 1

End Angle of Filtered | 0.000000
Zone 1

[}

Initial Angle of Filtered
Zone 2

End Angle of Filtered | 0.000000
Zone 2

Initial Radius of Filtered Zone a End of Radius of Filtered Zone
Urcuji vychozi a koncovou vzdalenost (polomér) filtrované oblasti. Vzdalenost je v metrech.
Initial Angle of Filtered Zone a End Angle of Filtered Zone

Uréuji vychozi a koncovy thel filtrované oblasti. Uhel je ve stupnich a pogita se od osy
pohledu radaru. Nalevo jde o zaporny uhel, napravo od osy o kladny uhel.
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Algorithm parameters
Zde lze vyladit citlivost radaru dle mistnich podminek.

Range Threshold
Algorithm parameters

Algorithm parameters
Mode default v

E

Detection sensitivity

Elimination of g
multipath
Detection distane 3
threshold
Cross-detection 0
sensitivity

Mode - volbou rezimu v rolovacim menu muizete zvolit pfednastavené parametry pro rizna
prostiedi. Volby jsou "default", "tree" tj. prostiedi se stromy, "wind" vétrné prostiedi.

Detection sensitivity - citlivost detekce (vSeobecna, zesileni odrazeného signalu), vychozi
hodnota 5, rozsah 1~10. Vys$§i hodnota znamena vyssi citlivost, ale také mize vést k faleSné
pozitivnim detekcim. Doporucujeme ji zvySit nad 5 pouze pro prostredi, kde neni vitr a
nejsou stromy a kefe pohybujici se ve vétru.

Elimination of multipath - vychozi hodnota je 0 tj. vypnuto. MiiZe byt nastaven na 0 nebo 1.
Pokud je nastaveno na 1 je aktivoéan algoritmus pfedpokladajici moznost vice-ndsobnych
odrazi stejného objektu. Pouzijte v ptipad¢, ze oblast obsahuje vysoké budovy a zdi nebo
draténé ploty.

Detection distance threshold - vychozi hodnota 3. Hodnota urc¢uje prahovou hodnotu
vyhodnoceni signélu jako pohyb. Rozsah hodnoty je 1 az 6. Pokud budou detekovany pouze
0soby, je mozné hodnotu snizit, doporu¢uje se nastavit na 2. Pokud budou detekovana i
vozidla doporucuje se zvysit hodnotu na 4.

Cross-detection sensitivity - vychozi hodnota je 0 tj. detekce i nejmensich objektt. Jde o
definici prahové velikosti objektu, kterd mize byt vyhodnocena jako pohybujici se objekt.
Parametr mize nabyvat hodnoty 0~10. Pro prostiedi kde pohyb stromii ve vétru nezpisobuje
fale$né, ponechte na hodnoté 0 nebo 1. Pro vétrné prostiedi s vegetaci mize byt hodnota
zvySena na 3 az 4.
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Management

Time Calibration
Okno dovoluje sycnhronizovat ¢as v radaru s ¢asem nastavenym v pocitaci.

Time Calibration

Preview . . .
Time Calibration
System Update
PC Ti 2020112116 16:53:47

Network . me

Radar Version Racdari e 2020112116 16:53:46

Alarm Radar Data Temperature 49.093781
System Log
Algorithm System Reboot ok ]

Management

System update
Zobrazuje aktualni verzi a dovoluje provedeni upgradu.

Radar version
Zobrazi verze jednotlivych komponent radaru.

Radar data

Dovoluje stahnout z radaru data tak, jak je nasnimal. Jde o soubory které maji vyznam jen pro
vyvojare, ktefi pracuji s dodanym SDK. Pro uzivatele je toto menu bez vyznamu.

System log

Dovoluje stahnout z radaru data stavu systému, jednotlivych detekci apod. Jde o soubory
uzite¢né pro ladéni radaru a pro vyvojare pracujici s SDK.

System reboot
Vzdaleny restart radaru.
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Rady

Jak resetovat zarizeni do vychoziho nastaveni ?

Pfimo na zadnim panelu radaru naleznete pod krytkou/Sroubem tlacitko pro reset. Demontujte
kryci matici a pii piivedeném napajeni stisknéte dlouze tlacitko pomoci tenké tycky/paratka
apod.

Presnost méreni

Rychlost objektu je méfena Dopplerovym efektem a je tak pomérné presnd, z hlediska
elektroniky jde o piesnost méfeni +/- 0,03m/s. Rozsah méteni rychlosti je u tohoto modelu
doporucen 0,5-30m/s (1,8 ~ 108km/h). Rychleji se pohybujici objekty jsou vSak méfeny
rovnéz, jen je radar jiz nevyhodnoti jako souvisly pohyb jednoho objektu ale jako samostatné
detekce.

Charakteristika vysilaciho paprsku

Azimutarni diagram vysilaci charakteristiky. Vodorovna osa v thlovych stupnich (0 = smér
vysilani), svisla osa relativni utlum v dB. Cervené horizontalni rovina, modfe elevace
(vertikalni rovina).
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Software

Pro zékladni funkénost detekce pohybu v poplachovych oblastech s vystupem na poplachovy
vystup neni zadného dalSiho software tfeba. Bézn¢ 1 pro ucely nahledu obsluhy na "radarovou
obrazovku" naprosto vystacite s libovolnym web prohlize¢em.

Nicmén¢ uzite¢nost radaru mize byt pro Vas daleko vyssi, pokud navazné aplikace budou
vyuzivat jim poskytovana data.

RVS - Radar Video Surveillance

Software pro Windows, je dodavan zdarma k radaru.

Jde 0 nastroj dovolujici propojit radary, mapova data a PTZ kamery (od firem Dahua nebo
Hikvision). Dovoluje realizovat automatizovany presny auto-tracking objektu, které radar
nebo radary ve svém detekéni oblasti zjisti.

Typickou aplikaci je tak instalace vice radari a jedné PTZ kamery které se nataci a zoomuje
do, které ji sd€luji radary jakozto detekovany objekt. Software postupné zaznamenava a
fokusuje objekty, které radary detekuji.

Systém je kompletné graficky proveden a miiZe byt pouzit jako samostatny dohledovy
systém.

Naptiklad pomoci néj:
e vytvorite 360 stupnové pokryti oblasti a stacit k tomu bude jiz jen jedna PTZ kamera

e vytvofite automaticky systém zaznamenavajici veskery pohyb v radarovych
sektorech, pti¢emz na jedno kliknuti vyvolate k udalosti i video zaznam, v némz PTZ
kamera dokonale zaostfi na tento objekt

e vytvofite automatizovang archiv udalosti, které jsou propojeny s mapovym
podkladem/leteckym snimkem, kazdy detekovany pohyb je zaznamenan v celé své
trajektorii

e i usnadnite pozi¢ni propojeni PTZ kamer, radaru a mapového podkladu

-25-



Perimetricky radar XL-NSR100W

SDK - Software Development Kit

Vyrobce radaru dodava zdarma SDK pro Windows. To vam umozni propojit radarova data s
vasi aplikaci. SDK je napsano pro C# s demo aplikacemi a podrobnou dokumentaci.

Zajimat vas bude, pokud budete chtit, aby se radarova data stala soucasti vaSeho informac¢niho
systému. A nemusi jit jen o hlidani prostor, radar stejné¢ dobfe mize stanovit pozici a rychlost
lodi v pfistavu nebo vozidel na parkovisti ¢i po¢itat dobytek ve vybéhu apod.

SDK je pro vas rovnéz nezbytné pokud byste planovali pfipojeni radaru k VMS ttetich stran.

Technicky programatoii rovnou ziskavaji nastroj pro piijem dat z radaru pomoci TCP
protokolu, ktery jim jednoduchou formou bude piedavat souradnice detekce, rychlost objektu
a 1jeho spojitou trajektorii. Mtzete naptiklad 1 ptistupovat k historii detekci a zpracovavat
data i jen davkov¢, nikoliv nutn¢ v redlném case.

NSM Tool

Je softwarovy nastroj do Windows, ktery slouzi k zakladni konfiguraci a ptipadné
monitoringu prace radaru béhem jeho nastavovani. Nenabizi vétsi funkénosti nez jsou funkce
ve web rozhrani. Mlize se vam vSak s jeho pomoci pracovat o néco rychleji. Pro provoz
zafizeni neni nutny.
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